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­Նա­խա­բան

Գն­դաձև­ սկա­վա­ռակ­նե­րը­ սկա­վա­ռա­կա­վոր­ գու­թան­նե­
րի,­ ե­րես­վա­րիչ­նե­րի,­ ցա­քան­նե­րի,­ ինչ­պես­ նաև­ ար­մա­
տապտուղ­նե­րի­ բեր­քա­հա­վա­քի­ մե­քե­նա­նե­րի­ հիմ­նա­կան­
բա­նող­օր­գան­ներն­են:­Ու­շագ­րավ­է,­որ­սկա­վա­ռա­կա­վոր­
բա­նող­ օր­գան­նե­րը­ հո­ղամ­շակ­ման­ գոր­ծըն­թա­ցում­ա­պա­
հո­վում­ են­ մշակ­ման­ բարձր­ ո­րակ,­ ու­նեն­ նվա­զա­գույն­
քար­շա­յին­դի­մադ­րութ­յուն­և,­մյուս­բա­նող­օր­գան­նե­րի­հա­
մե­մա­տութ­յամբ,­բարձր­ան­ցա­նե­լիութ­յուն։­Օպ­տի­մալ­պա­
րա­մետ­րե­րի­դեպ­քում­սկա­վա­ռա­կա­վոր­բա­նող­օր­գան­ներն­
ար­մա­տապտուղ­ներն­ա­վե­լի­լավ­են­դուրս­մղում­հո­ղից։­Ար­
մա­տապ­տուղ­նե­րի­ ան­ջա­տու­մը­ հո­ղից­ հիմ­նա­կա­նում­ տե­
ղի­է­ու­նե­նում­սկա­վա­ռա­կի­պտտման­անկ­յու­նա­յին­ա­րա­
գութ­յան­ ազ­դե­ցութ­յամբ­ (Летошнев, 1995, Тонапетян, 
Карапетян,­2022,­Տո­նա­պետ­յան,­2023):­Վեր­ջի­նիս­վե­րա­
բեր­յալ­կա­տար­վել­են­սա­կա­վա­թիվ­հե­տա­զո­տութ­յուն­ներ­և­­
ո­րո­շա­կի­արդ­յունք­ներ­չեն­ստաց­վել։­

Հաշ­վի­առ­նե­լով­նշված­հան­գա­ման­քը՝­ա­ռա­ջարկ­վել­է­մեր­
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կող­մից­նա­խագծ­ված­ար­մա­տապ­տուղ­նե­րի­բեր­քա­հա­վա­
քի­փոք­րա­չափ­մե­քե­նա­յի­ վրա­տե­ղա­կա­յել­ գնդաձև­սկա­
վա­ռակ,­ո­րը­պտտա­կան­շար­ժու­մը­ստա­նում­է­հո­ղի­հետ­
փո­խազ­դե­ցութ­յան­ժա­մա­նակ։

Խն­դիր­ է­ դրվել­ վեր­լու­ծել­ գնդաձև­ սկա­վա­ռա­կի­ աշ­խա­
տան­քը­ և­­ ո­րո­շել­ սկա­վա­ռա­կի­ պտտման­ անկ­յու­նա­յին­
ա­րա­գութ­յու­նը։­

Ն­յու­թը­և­մե­թոդ­նե­րը

Ար­մա­տապ­տուղ­նե­րի­ բեր­քա­հա­վա­քի­ փոք­րա­չափ­ մե­քե­
նա­յի­աշ­խա­տան­քի­ ժա­մա­նակ­գնդաձև­ սկա­վա­ռա­կի­ մա­
կերևույ­թով­հո­ղա­շեր­տի­մաս­նիկ­նե­րի­շարժ­ման­հե­տա­գի­ծը­
հիմ­նա­կա­նում­ պայ­մա­նա­վոր­ված­ է­ սկա­վա­ռա­կի­ շար­ժու­
մով։­ Գն­դաձև­ սկա­վա­ռա­կը­ և­ հո­ղը­ փո­խազ­դե­ցութ­յան­
արդ­յուն­քում­միա­սին­պտտվում­են­ո­րո­շա­կի­անկ­յու­նա­յին­
ա­րա­գութ­յամբ։­Վեր­ջի­նիս­վրա­ազ­դե­ցութ­յուն­են­գոր­ծում­
սկա­վա­ռա­կի­և­հո­ղի­ի­ներ­ցիա­յի­մո­մենտ­նե­րը,­սկա­վա­ռա­կի­

Բանալի­բառեր՝
անկյունային­արագություն,­
արմատապտուղ,­
բանող­օրգան,­
սկավառակ,­
օպտիմալ­պարամետր­

ՏԵՂԵԿՈ ՒԹՅՈ Ւ Ն

Արմատապտուղների­ բերքահավաքի­ փոքրաչափ­ մեքենայի­ գնդաձև­
սկավառակավոր­ բանող­ օրգանի­ անկյունային­ արագության­ որոշման­
նպատակով­ կատարվել­ են­ տեսական­ հետազոտություններ­ և­ լաբորատոր­
փորձարկումներ,­ինչպես­նաև­մշակվել­է­լաբորատոր­փորձարկումների­ստենդ։­
Ուսումնասիրվել­ է­ սկավառակի­ գնդաձև­ մակերևույթի,­ իներցիայի­ մոմենտի,­
ընթացքի­խորության­և­գրոհի­անկյան­ազդեցությունը­պտտման­անկյունային­
արագության­վրա:­Ստացվել­է­սկավառակի­անկյունային­արագության­որոշման­
մաթեմատիկական­ արտահայտություն,­ որը­ կիրառելի­ է­ նմանատիպ­ բանող­
օրգանների­համար:

ԱՄՓՈՓԱԳԻՐ
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ա­ռանց­քա­կալ­նե­րում­ շփու­մը,­ սկա­վա­ռա­կի­ ըն­թաց­քի­խո­
րութ­յու­նը,­գրո­հի­անկ­յունն­ու­հա­մըն­թաց­շարժ­ման­ա­րա­
գութ­յու­նը­ (Базикян и др., 2013a, Базикян и др., 2013b, 
Есоян и др., 2006, Shavazov, et al., 2022)։

Ար­մա­տապ­տուղ­նե­րի­բեր­քա­հա­վա­քի­փոք­րա­չափ­մե­քե­նա­
յի­գնդաձև­սկա­վա­ռա­կա­վոր­բա­նող­օր­գա­նի­անկ­յու­նա­յին­
ա­րա­գութ­յու­նը­ո­րո­շե­լու­հա­մար­կա­տար­վել­են­տե­սա­կան­
հե­տա­զո­տութ­յուն­ներ­ և­ լա­բո­րա­տոր­ փոր­ձար­կում­ներ:­
Վեր­ջին­ներս­ ի­րա­կա­նաց­վել­ են­ 2023­ թվա­կա­նին­ Հա­յաս­
տա­նի­ազ­գա­յին­ագ­րա­րա­յին­հա­մալ­սա­րա­նի­ավ­տոտ­րակ­
տոր­նե­րի­և­գ­յու­ղատն­տե­սա­կան­մե­քե­նա­նե­րի­ամ­բիո­նի­լա­
բո­րա­տո­րիա­յի­հո­ղա­յին­խրա­մա­տում:

Արդյունքները­և­վերլուծությունը

Գնդաձև­ սկավառակի­ իներցիայի­ մոմենտը­ պտտման­ Z­
առանցքի­ նկատմամբ­ որոշվում­ է­ հետևյալ­ արտա­հայ­
տությամբ­(Мисюрев, 1963, Қучқоров, Улмасов, 2023).

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­

2

,
2Z

MrI = ,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(1)

որտեղ­M­ը­ սկավառակի­ զանգվածն­ է,­ r­ը՝­ սկավառակի­
շառավիղը։

Անկյունային­արագությունը­որոշելու­համար­կիրառվում­է­
պտտման­Z­առանցքի­նկատմամբ­սկավառակ­­­հողաշերտ­
համակարգի­կինետիկ­մոմենտի­փոփոխման­օրենքը­(նկ.­1)։

Նշված­համակարգի­վրա­ազդեցություն­է­գործում­շարժվող­
հողի­կողմից­սկավառակի­վրա­ազդող­ուժը։

Մոմենտների­հավասարումն­է՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ 0z ozL L+ = ,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(2)

որտեղ­ Lz­ը­ հողի­ և­ սկավառակի­ փոխազդեցության­
մեջ­ մտնելուց­ հետո­ համակարգի­ կինետիկ­ մոմենտն­

է­ պտտման­ Z­ առանցքի­ նկատմամբ,­ Loz­ը՝­ կինետիկ­
մոմենտը­ նույն­ պտտման­ առանցքի­ նկատմամբ՝­ մինչև­
հողի­և­սկավառակի­փոխազդեցությունը:

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ 1 2Z Z ZL L L= + ,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(3)­

որտեղ­LZ1­ը­սկավառակի­կինետիկ­մոմենտն­է.

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ 1 1Z ZL I ω= ⋅ ,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(4)

LZ2­ը՝­ սկավառակի­ հետ­ փոխազդեցության­ մեջ­ գտնվող­
հողի­շերտի­կինետիկ­մոմենտը.

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ 2 2Z ZL I ω= ⋅ :­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(5)

Վերջին­երկու­արտահայտություններում­ω­ն­սկավառակի­
շարժման­անկյունային­արագությունն­է։

Ըստ­(1)­բանաձևի՝­

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­

2

1 2Z
MrL ω= ⋅ :­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(6)

Շարժման­ մեջ­ գտնվող­ հողաշերտի­ իներցիայի­ մոմեն­
տը­ Z­ առանցքի­ նկատմամբ­ որոշվում­ է­ հետևյալ­
արտահայտությամբ.

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
IZ2=ml2,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(7)

որտեղ­ l­ը­ սկավառակի­ պտտման­ առանցքի­ հեռավո­
րությունն­ է­ հողում­ խրված­ սեգմենտի­ ծանրության­
կենտրոնից,­m­ը՝­ սկավառակի­ բանող­ մակերևույթի­ հետ­
փոխազդեցության­ մեջ­ գտնվող­ հողի­ շերտի­ զանգվածը­
վայրկյանում:­Այդ­զանգվածը­որոշվում­է­ըստ­առի­ծավալի.­
ընդունվում­է՝­V=const.

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
dm S V
dt

ρ= ⋅ ⋅ ,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(8)

որտեղ­ S­ը­ սկավառակի­ հետագծի­ նորմալի­ նկատմամբ­
առի­հատույթի­մակերեսն­է,­

­
ρ­ն՝­հողի­ծավալային­կշիռը:

Շարժման­մեջ­գտնվող­հողաշերտի­կինետիկ­մոմենտը­Z­
առանցքի­նկատմամբ­կազմում­է՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
2

2ZL ml ω= ⋅ :­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(9)

Տեղադրելով­ համապատասխան­ արժեքները­ (3)­ ար­տա­
հայտությունում՝­կստանանք՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­

2
2( )

2Z
MrL ml ω= + :­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(10)

Մինչև­հողի­և­սկավառակի­փոխազդեցությունը­կինետիկ­
մոմենտը­ պտտման­ Z­ առանցքի­ նկատմամբ­ որոշվում­ է­
հետևյալ­արտահայտությամբ․

                                  LOZ=mvlcosa,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(11)

որտեղ­ v­ն­ համընթաց­ շարժման­ արագությունն­ է,­ a­ն՝­
սկավառակի­գրոհի­անկյունը:

(10)­ և­ (11)­ արտահայտությունների­ համապատասխան­
արժեքները­(2)­ում­տեղադրելու­արդյունքում՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­

2
2 cos 0

2
Mr ml m lω u α + − =  

:­­­­­­­­­­­­­­­­(12)Նկ.­1.­Գնդաձև­սկավառակի­և­հողի­փոխազդեցության­սխեման­
(կազմվել է հեղինակի կողմից):

V

R

a r

w

X

O

y

ℓ
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Վերջինիս­համաձայն­որոշվում­է­սկավառակի­անկյունային­
արագությունը՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
2

cos

2
Mr l

ml

u αω =
+
:­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(13)

Սկավառակի­ անկյունային­ արագության­ և­ գլորման­ շա­
ռավղի­միջև­գոյություն­ունի­հետևյալ­կապը.

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ R
uω =
·É.

:­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(14)

Հավասարեցնելով­ (13)­ և­ (14)­ հավասարումների­ աջ­
կողմերը՝­կստանանք՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ 2
cos

2
Mr Rl

ml

u α u=
+ ·É.

:­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(15)

Վերջին­արտահայտության­համաձայն՝­

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­

2

2
Mr l R

ml
+ = ·É.:­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(16)

Տեսական­ հետազոտությունների­ ժամանակ­ հաշվի­ չենք­
առել­ սկավառակի­ կտրման­ դիմադրությունը,­ հողում­
խրվելու­ գործոնը,­ սկավառակի­ առանցքակալներում­
շփումը:­Քանի­որ­նշված­գործոններն­իրականում­ազդում­
են­ գլորման­ շառավղի­ վրա,­ ուստի­ դրա­ մեծությունն­
ընդունենք­∆R:­

Այսպիսով՝­ գլորման­ շառավղի­ իրական­ մեծությունը­
կկազմի՝

                                  Rգլ.իր.=Rգլ.+∆R:­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(17)

Գնդաձև­սկավառակը­տրակտորի­շարժմանը­զուգընթաց­
կատարում­է­բարդ­շարժում:­Այն­տեղաշարժվում­է­A­կետից­
B­ կետը՝­ կատարելով­ միաժամանակ­ մաքուր­ գլորում­ և­
սահում­(նկ․­2):­

Նման­շարժման­արագությունը­կկազմի՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
u u u= +·É. ï ë ,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(18)

որտեղ­ uգլ.­ը­ մաքուր­ գլորման­ արագությունն­ է,­ uï­ն՝­
տրակտորի­շարժման­արագությունը,­uë­ն՝­մաքուր­սահքի­
արագությունը:

ABC­­եռանկյան­համաձայն՝
                                     uս=uգլ.cosα,­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(19)

հետևաբար՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
cos

R
u αω = ·É.

·É.

:­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(20)

Համապատասխան­արժեքները­տեղադրելու­արդյունքում՝

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
2

cos

2
Mr l R

ml

u αω =
+ + ∆

·É.
:­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(21)

Գլորման­շառավղի­իրական­արժեքը­որոշելու­համար­մեր­
կողմից­ մշակվել­ է­ փորձարկումների­ ստենդ­ (նկ.­ 3),­ իսկ­­­
ՀԱԱՀ­ավտոտրակտորների­և­գյուղատնտեսական­մեքենա­
ների­ ամբիոնի­ լաբորատորիայի­ հողային­ խրամատում­
իրա­կանացվել­են­փորձնական­հետազոտություններ:­

Ստենդը­ բաղկացած­ է­ շրջանակից,­ շրջանակին­ կոշտ­
ամրացված­ թիթեղից,­ իրանից,­ վերջինիս­ հոդակապով­
միացված­ երկթև­ եղանիկից,­ վերջինիս­ թևերը­ միացնող­
գոտուց,­ հոդակապային­ սռնուց,­ ուղղաձիգ­ ձողից,­ սկա­
վառակից,­վերջինիս­սռնուց­և­իրանի­հենապատից:­

Իրանին­ կոշտ­ ամրացված­ է­ կարգավորիչ­ հանգույցը,­
որը­ բաղկացած­ է­ ուղղաձիգ­ և­ հորիզոնական­ պտտման­
առանցքներով­ ատամնանիվներից,­ ուղղաձիգ­ պտտման­
առանցքով­ պարուրակային­ վերջույթով­ սռնուց,­ հորիզո­
նական­պտտման­առանցքով­ատամնանվի­սռնուց­և­դրա­
ծայրին­միացված­լծակից:

Սկավառակավոր­ բանող­ օրգանի­ շահագործման­պարա­
մետրերի­ փոփոխությունը­ կատարվում­ է­ որոշակի­
հաջորդականությամբ:­ Սկավառակի­ գրոհի­ անկյունը­
փոխելու­համար­շրջանակին­կոշտ­միացված­թիթեղի­վրա­
բացված­տարբեր­անցքերը­ հնարավորություն­ են­տալիս­
երկթև­եղանիկը­թիթեղին­ամրացնել­հորիզոնական­հար­
թության­ մեջ­ փոփոխական­ անկյամբ:­ Եղանիկի­ դիրքի­
նման­փոփոխությունը­հանգեցնում­է­սկավառակի­գրոհի­
անկյան­­փոփոխության:

Սկավառակի­դիրքն­ընթացքին­ուղղաձիգ­հարթությունում­
կարգավորվում­ է­ կարգավորիչ­ հանգույցի­ և­ իրանին­
հոդակապով­ միացված­ եղանիկի­ օգնությամբ.­ լծակի­
միջոցով­հորիզոնական­պտտման­առանցքով­սռնին­և­դրա­
վրա­ կոշտ­ նստած­ ատամնանիվը­ պտտելով՝­ պտտական­
շարժում­ է­ հաղորդվում­ ուղղաձիգ­ պտտման­ առանցքով­
ատամնանվին­և­ դրան­ կոշտ­ միացված­ սռնուն:­Վերջինս­
ստորին­ հատվածում­ պարուրակային­ կապով­ միացված­
է­ ­ երկթև­ եղանիկի­թևերն­ իրար­ կոշտ­ միացնող­ գոտուն­
և­ նպաստում­ է,­ որ­ եղանիկն­ իջնի­ կամ­ բարձրանա՝­
ամբողջ­իրանը­պտտելով­հոդակապային­սռնու­շուրջ,­ինչի­
արդյունքում­էլ­փոխվում­է­ուղղաձիգ­ձողի­և­դրան­սռնիով­
միացված­սկավառակի­դիրքն­ուղղաձիգ­հարթությունում:­­

Նկ.­ 2.­ a գրոհի­ անկյամբ­ շարժվող­ սկավառակի­ արագության­
որոշ­ման­սխեման­(կազմվել է հեղինակի կողմից):

Vտ
C

Vս
Vգլ.

B

A

a
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80,­ 120­ և­ 160­ մմ­խորությունների,­ գրոհի­ 20°,­ 30°,­ 40°­
անկյունների,­ինչպես­նաև­համընթաց­շարժման­տարբեր­
արագությունների­դեպքում:­­

Փորձարարական­ հետազոտությունների­ ընթացքում­
ստացված­ տվյալների­ մշակման­ արդյունքում­ պարզվել­
է,­ որ­ սկավառակի­ գնդաձև­ մակերևույթը,­ իներցիայի­
մոմենտը,­ինչպես­նաև­սկավառակի­ընթացքի­խորությունն­
ագրոտեխնիկական­պահանջներին­համապատասխանող­
համընթաց­ շարժման­ արագությունների­ դեպքում­
(փոքր­ արագություններ)­ գլորման­ շառավղի­ վրա­ գրե­
թե­ ազդեցություն­ չեն­ գործում:­ Գլորման­ շառավղի­
վրա­ հիմնականում­ ­ ազդում­ է­ սկավառակի­ գրոհի­
անկյունը,­ ինչը­ երևում­ է­ տեսական­ և­ փորձարարական­
հետազոտությունների­ արդյունքների­ հիման­ վրա­
կառուցված­ω=f(α)­գրաֆիկներից­(նկ․­4):­

Այսպիսով՝­ կարելի­ է­ ընդունել,­ որ­ գլորման­ շառավիղը­
գրեթե­հավասարվում­է­սկավառակի­շառավղին:

Նկ.­ 3.­ Սկավառակի­ լաբորատոր­ փորձարկումների­ ստենդ.­­­­­­­­­­­­­­
1 - շրջանակ, 2 - թիթեղ, 3 - իրան,  4 - երկ թև եղանիկ,                            
5 - եղանիկի թևերը միացնող գոտի, 6 - հոդա կապային սռնի, 
7, 8 - ուղղաձիգ  և հորիզոնական պտտման առանցքներով 
ատամ նանիվներ, 9 - ուղղաձիգ պտտման առանցքով 
պա րուրակային վերջույթով սռնի, 10 - հորիզոնական 
պտտման առանցքով ատամնանվի սռնի, 11 - լծակ,                                                                                                                           
12 - ուղ ղա ձիգ  ձող, 13 - սկավառակ, 14 - սկավառակի սռնի, 

           15 - իրանի հենապատ­(կազմվել է հեղինակի կողմից):

Մշակման­խորությունը­կարգավորելու­համար­իրանի­հե­­նա­­­
պատի­և­դրան­միացվող­ ուղղաձիգ­ լծակի­վրա­ուղղաձիգ­
ուղղությամբ­բացված­են­փոքր­քայլերով­անցքեր:­

Նշված­ մեքենամասերի­ միացումը­ կատարվում­ է­
հեղույս­ ­­ մանեկ­ զույգերի­ միջոցով:­ Միացվող­ անցքերի­
փոփոխմամբ­ կարգավորվում­ է­ սկավառակի­ ուղղաձիգ­
դիրքը,­հետևաբար՝­նաև­մշակման­խորությունը:­

Փորձարարական­ հետազոտությունները­ կատարվել­ են­
գիտափորձերի­ պլանավորման­ տեսության­ մեթոդներով­
(Баращук и др., 1984, Вознесенский, 1973, Солодов, 
Юдин, 2006):

Հողային­խրամատում­ընտրվել­է­L­երկարությամբ­տեղա­
մաս,­հաշվարկվել­են­սկավառակի­Z­պտուտաթվերն­այդ­
տեղամասն­ անցնելու­ ժամանակահատվածում,­ ապա­
որոշվել­է­գլորման­շառավիղը՝­

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ 2
LR

Zπ
=÷

·É. :­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­(22)

Փորձարկումները­ կատարվել­ են­ սկավառակի­ ընթացքի­

Նկ.­ 4.­ Սկավառակի­ անկյունային­ արագության­ փոփոխու­թյունն­
ըստ­գրոհի­անկյան.­1 - տեսական, 2 - փորձնական    (կազմվել 
է հեղինակի կողմից):

Եզրակացություն

Սկավառակի­գնդաձև­մակերևույթը,­իներցիայի­մոմեն­տը­
և­ ընթացքի­ խորությունն­ ագրոտեխնիկական­ պահանջ­
ներին­ համապատասխանող­ համընթաց­ շարժման­ արա­
գու­թյուն­ների­ (փոքր­ արագություններ)­ դեպքում­ գրեթե­
ազդեցություն­ չեն­ գործում­ գլորման­ շառավղի­ վրա:­
Վերջինիս­ վրա­ հիմնականում­ ազդում­ է­ սկավառակի­
գրոհի­անկյունը:­

Տեսական­ և­փորձարարական­ հետազոտությունների­ հի­
ման­ վրա­ ստացվել­ է­ սկավառակի­ անկյունային­ արա­
գության­որոշման­մաթեմատիկական­արտահայտություն,­
որը­կի­րա­ռելի­է­նմանատիպ­բանող­օրգանների­համար:

w,1/վ

ao
5­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­15­­­­­­­­­­­­­­­­­­25­­­­­­­­­­­­­­­­­­35

1,4

1,3

1,2

1,1

1

0,9

3 8
11

10 7

1 2

49

6

15

12

1314

15

3 6 5 9 4 1 2

12

4

1110
8

1

2
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Обоснование угловой скорости сферического рабочего органа малогабаритной                       
корнеуборочной машины
Ануш Тонапетян 
Национальный аграрный университет Армении

Ключевые слова: диск, корнеплод, оптимальный параметр, рабочий орган, угловая скорость

А н н о т а ц и я .  С целью определения угловой скорости сферического дискового режущего органа малогабаритной 
корнеуборочной машины были проведены теоретические исследования и лабораторные испытания, а также 
разработан лабораторный испытательный стенд. Изучено влияние сферической поверхности, момента инерции, 
глубины хода и угла атаки диска на угловую скорость вращения. Получено математическое выражение для 
определения угловой скорости диска, применимое к аналогичным рабочим органам.

Justification of the Angular Velocity of the Spherical Working Body in a Small-Sized Root Crops 
Harvester 
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Շահերի­հայտարարագիր

Հեղինակը հայտարարում է, որ այս հոդվածի հետազոտության, հեղինակության և/կամ հրապարակման հետ կապված շահերի բախում 
առկա չէ:

Keywords: angular velocity, disc, optimal parameter, root crop, working body

A b s t r a c t .  When applied in soil cultivation processes, disc working bodies demonstrate high quality of soil tillage and 
have minimal traction resistance. Disc working bodies with optimal parameters better push out the root crops from the soil. 
Theoretical investigations were conducted to determine the angular velocity of the spherical disc working body of a small-
sized root crop harvesting machine. Laboratory test-stand for the disc was designed and relevant laboratory experiments 
were carried out. The impact of the spherical surface, moment of inertia, depth of the disk motion, and the angle of disk 
attack on the angular velocity of rotation was studied, and a mathematical model for determining the angular rotation 
velocity of the disk was designed. As a result of the data processing acquired from the experimental studies, the effect of 
the disc spherical surface, the moment of inertia, as well as the motion depth of the low speed disc on the rotation radius 
was disclosed. The rotation radius is mainly affected by the angle of disc attack.
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