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Նախաբան

Այ գե գոր ծա կան աշ խա տանք նե րի տեխ նո լո գիական 
գործ ըն թաց նե րի մե քե նա յաց մա ն ուղղությամբ կատար­
ված հե տա զո տութ յուն նե րով կար ևոր վում է հո ղի մշա ­
կութ յու նը: Այն նե րա ռում է ծա ռե րի միջ շարա յին և 
միջբնա յին տա րա ծութ յուն նե րի մշակ ման տեխնո լո­
գիա կան գոր ծըն թաց նե րը: Այ գե գոր ծա կան աշխա տանք­
նե րի մե քե նա յաց ման տե սանկ յու նից աշ խատա տա ­
րութ յամբ և տեխ նի կա կան բար դութ յամբ հատ կա պես 
խնդրա հա րույց է մերձբ նա յին և միջբ նա յին տա րա ծութ­
յուն նե րի մշակ ման տեխ նո լո գիա կան գոր ծըն թա ցը:

Սո վո րա կան այ գի նե րում ծա ռե րի ար մա տա յին հա մա­
կար գի ա վե լի քան 50 %­ը, իսկ ին տեն սիվ այ գի նե րում` 
մոտ 90 %­ը, կենտ րո նաց ված են սա ղար թա տակ մերձ­
բնա յին և միջբ նա յին տա րա ծութ յուն նե րում: Վեր ջին նե­
րիս մո լա խո տե րով աղ տոտ վա ծութ յու նը դժվա րաց նում 
է պտղա հա վաք մե քե նա նե րի կի րա ռու մը: Բեր քա հա­
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վա քի ժա մա նակ ա ռա ջա նում են չար դա րաց ված կո­
րուստ ներ, իսկ ընդ հա նուր բեր քատ վութ յու նը, ըստ մշա­
կա բույ սե րի տե սա կի և սոր տի, նվա զում է 20­50 %­ով 
(И.П. Ксеневич, 1989): 

Ներ կա յումս լայն տա րա ծում են ստա ցել ազ դանշա նա­
յին շո շա փո ցի մի ջո ցով հիդ րո մե խա նի կա կան շար ժա ­
բեր մամբ կա ռա վար վող բա նող օր գան նե րով հա մա­
լրված ար տա շարժ հատ վա ծա մա սե րով մե քե նա նե րը: 
Սա կայն հարկ է նշել, որ դրանց աշ խա տան քը զերծ չէ 
թե րութ յուն նե րից: Այդ մե քե նա նե րը (HUMUS, ФА-0,76, 
ПМП-0,6, СДВ-1,0 և  այլն) աշ խա տում են հետևյալ 
սկզբուն քով. ծա ռաբ նին հպվե լու արդ յուն քում ազ­
դանշա նա յին շո շա փո ցի ճկման հետ ևան քով ա ռա ջա­
ցած ազ դան շա նը հա ղորդ վում է յու ղա բաշ խիչ հան գույ­
ցին, մղա կի դիր քի հա մա պա տաս խան փո փոխ մամբ 
կար գա վոր վում է յու ղի հոս քը, և տե ղի է ունե նում 
հիդ րոգ լա նին ամ րաց ված բա նող օր գան նե րի՝ լայ նա­
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Առաջարկվում է ներդնել բազմամյա տնկարկների միջբնային տա րա ծության 
մշակման մեքենայի բանող օրգանների դիրքի նոր եղա նակով կառավարման 
էլեկտրամեխանիկական ազդանշանային հա մակարգ: Այն հնարավորություն 
կտա հիդրոհամակարգի շարժաբերման համար կիրառել անհամեմատ փոքր 
ուժեր (10­12 Ն՝ 150 Ն­ի փոխարեն): Միաժամանակ կբացառվի ծառաբնի 
վրա անթույլատրելի մեխանիկական ազդեցությունը, ինչը հնարավորություն 
կտա առաջարկվող ազդանշանային համակարգով համալրված մեքենա­
ները կիրառել ցանկացած տարիքի և անատոմիամորֆոլոգիական կազմ 
ունեցող այգիներում: 

Ա Մ Փ Ո Փ Ա Գ Ի Ր
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կան կամ շա ռավ ղա յին հար թութ յու նում միջբ նա յին գո­
տու եր կայ նա կան ա ռանց քի նկատ մամբ տե ղա շարժ   
(Б.М. Ломакин, 1991):

Նշ ված մե քե նա նե րին ներ կա յաց վող տեխ նո լո գիա կան և 
կա ռուց ված քա յին պա հանջ նե րի շար քում կար ևոր վում 
է շո շա փո ցի կող մից ծա ռաբ նի կեղ ևի վրա ազ դող ու ժի 
մե ծութ յու նը՝ ≈10 Ն սահ մա նում: Ի րա կա նում, հիդ րո­
բաշ խիչ մղա կի տե ղա շարժ ման հա մար պա հանջ վում է 
մոտ 100­120 Ն·ուժ, ո րի ու ղիղ կի րա ռու մը ծա ռաբ նի վրա 
ան թույ լատ րե լի է (հատ կա պես խա ղո ղի, ե րի տա սարդ և  
ին տեն սիվ այ գի նե րում): Այդ ու ժի փոք րաց ման նպա տա­
կով մե քե նա նե րի ար տա շարժ հատ վա ծա մա սե րը ստիպ­
ված հա մալր վում են բարդ լծա կա յին հա մա կար գով, ո րը 
բար դաց նում է մե քե նա նե րի կա ռուց ված քը, նվա զեց նում 
դրանց հու սա լիութ յու նը և մե ծաց նում մե տա ղա տա րութ­
յու նը (И.Ф. Бородин, 1996): 

Ն յու թը և մե թոդ նե րը

Հո ղամ շակ ման ագ րե գատ նե րի ավ տո մատ ղե կավար­
ման հա մար ա ռա ջարկ վող հա մա կար գե րը դաս վում են 
հետ ևող հա մա կար գե րի խմբին: Ներ կա յումս աշ խա­
տանք ներ են ի րա կա նաց վում ագ րե գատ նե րը ճա ռա գայ­
թա յին, ին դուկ ցիոն, է լեկտ րա մե խա նի կա կան և ֆո տո­
էլեկտ րա կան ե ղա նակ նե րով ղե կա վա րե լու ուղ ղութ յամբ 
(Շ.Մ. Գ րի գոր յան և  ու րիշ., 1998,   И.П. Ксеневич, 1989):

Հաշ վի առ նե լով հիդ րո մե խա նի կա կան շո շա փո ցով 
հա մալր ված ժա մա նա կա կից մե քե նա նե րի կա ռուց­
ված քա տեխ նո լո գիա կան թե րութ յուն նե րը՝ մեր կող մից 
նպա տակ է դրվել նա խագ ծել բազ մամ յա տնկարկ նե­
րի միջբ նա յին տա րա ծութ յուն նե րի մշակ ման մե քե նա յի 
բա նող օր գան նե րի դիր քի կա ռա վար ման է լեկտ րա մե­
խա նի կա կան ազ դան շա նով հա մա կարգ:

Ա ռա ջարկ վող հա մա կար գը կա ռուց ված քա յին և տեխ­
նո լո գիա կան ա ռու մով հնա րա վո րութ յուն է տալիս ան­
հա մե մատ բարձ րաց նել միջբ նա յին մշակ ման տեխ նո լո­
գիա կան գոր ծըն թա ցի ո րակն ու արդ յու նա վետութ յու նը։

Ներ կա յումս հո ղամ շակ ման տեխ նո լո գիա կան գոր ծըն­
թա ցի կա ռա վար ման հա մա կար գե րի ստեղծ ման և կա­
տա րե լա գործ ման աշ խա տանք ներն ի րա կա նաց վում 
են ե րեք հիմ նա կան ուղ ղութ յուն նե րով` ագ րե գատ նե րի 
ավ տո մատ ղե կա վա րում, հո ղի մշա կութ յան խո րութ­
յան հաս տա տուն մե ծութ յան պահ պա նում և միջ շա րա­
յին հո ղամ շակ ման ժա մա նակ բնա պաշտ պան գո տու 
անհ րա ժեշտ մե ծութ յան ա պա հո վում:

Ագ րո տեխ նի կա կան պա հանջ նե րի բա վա րար ման տե­
սանկ յու նից մշա կութ յան խո րութ յան հաս տա տուն 
պահ պա նու մն ու նի կար ևոր նշա նա կութ յուն: Հո ղա­
մշակ ման աշ խա տանք նե րում կի րառ վում են դիր քա յին, 
ու ժա յին ե ղա նակ ներ և հա մա պա տաս խան սար քեր 
(Б.М. Ломакин, 1991):

Ներ կա յումս ա ռա վել կա տա րե լա գործ ված են կար գա­

վոր ման հա մակց ված հա մա կար գե րը, ո րոնք բաղ  կա ­

ցած են եր կու զու գա հեռ աշ խա տող ու ժային և դիր քա յին 

հա ղոր դաշղ թա նե րից: Այս դեպ քում ուժա  յին կար գա­

վոր ման հա մա կար գը հա մալր վում է կոշտ հա կա դարձ 

դիր քա յին կար գա վոր ման կա պով (И.Ф. Бородин, 1996):

Արդ յունք նե րը և վեր լու ծութ յու նը

Բազ մամ յա տնկարկ նե րում հո ղամ շակ բա նող օր գան­

նե րի դիր քի նոր ե ղա նա կով կա ռա վար ման հա մա կար­

գի մշակ ման հիմ նա կան նպա տա կը ժա մա նա կա կից 

տեխ նո լո գիա նե րով մշակ վող ին տեն սիվ պտղա տու և 

խա ղո ղի այ գի նե րի միջբ նա յին ու մերձբ նա յին տա րա­

ծութ յուն նե րի հո ղամ շակ ման տեխ նո լո գիա կան գործ­

ըն թաց նե րում կի րառ վող և կի րա ռե լի հա մա կար գե րի 

արդ յու նա վե տութ յան բարձ րա ցումն է: 

Մեր կող մից կա տար ված ու սում նա սի րութ յունն ու 

վեր լու ծութ յու նը ցույց տվե ցին, որ Հա յաս տա նի այ գե­

գոր ծա կան գո տի նե րի բնակ լի մա յա կան, ռե լիե ֆա յին 

պայ ման նե րը և պտ ղա տու ծա ռե րի ա նա տո միա մոր­

ֆո լո գիա կան ա ռանձ նա հատ կութ յուն նե րը լուրջ խո­

չըն դոտ են այ գի նե րի միջ բնա յին տա րա ծութ յան մշա­

կութ յան հար մա րանք նե րի ներդր ման և  օգ տա գործ ման 

հա մար: 

Ինչ պես նշե ցինք, բա նող օր գան նե րի դիր քի՝ նոր ե ղա­

նա կով կա ռա վար ման դեպ քում հիդ րո հա մա կար գի 

շար ժա բեր ման հա մար կկի րառ վեն ան հա մե մատ փոքր 

ու ժեր (10­12 Ն՝ 150 Ն­ի փո խա րեն), ին չը կբա ցա ռի ե րի­

տա սարդ ծա ռաբ նի վրա ան թույ լատ րե լի մե խա նի կա­

կան ազ դե ցութ յու նը: Միա ժա մա նակ հնա րա վո րութ յուն 

կստեղծ վի է լեկտ րա մե խա նի կա կան ազ դան շա նա յին 

հա մա կար գով հա մալր ված մե քե նա նե րը կի րա ռել ցան­

կա ցած տա րի քի և  ա նա տո միա մոր ֆո լո գիա կան կազմ 

ու նե ցող այ գի նե րում:

Կա ռա վար ման հա մա կար գը բաղ կա ցած է նոր մալ բաց 

տի պի վերջ նա յին ան ջա տի չից, մե խա նի կա  կան ճկուն 

շո շա փո ցին լծա կա յին փո խան ցու մով ամ րաց ված 

բռունց քից, է լեկտ րա մագ նի սա կան կա ռա վար մամբ 

հիդ րո բաշ խի չից, երկ կող մա նի գոր ծո ղութ յան հիդ րո­

գլա նից և դ րան ամ րաց ված բա նող օր գա նից (նկ. 1): 

Է լեկտ րա մե խա նի կա կան կա ռա վա րումն ի րա կա նաց­

վում է հետև յալ սկզբուն քով. միջ շա րա յին տա րա ծութ­

յու նով ագ րե գա տի շարժ ման ըն թաց քում, նախ քան 

շո շա փո ցը ծա ռաբ նին հան դի պե լը, է լեկտ րա մագ նի­

սա կան հիդ րո բաշ խի չի մղա կը գտնվում է հիդ րոգ լա նի 

մխո ցա յին խո ռո չը սնու ցող դիր քում: A ուղ ղութ յու նը 

բաց է, ին չի շնոր հիվ բա նող օր գա նը պահ վում է միջ ծա­

ռա յին գո տում: 
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Նկ. 1. Բանող օրգանների էլեկտրամեխանիկական եղանակով կառավարման սխեման (կազմվել է հեղինակների կողմից)։

Նկ. 2. Բա նող օր գան նե րի է լեկտ րա մե խա նի կա կան ե ղա նա կով 
կա ռա վար ման հան գույ ցի փոր ձան մու շը և փոր ձարկ­
ման ստեն դը. 1 ­ հե նա րան, 2 ­ հիդ րոգ լան, 3 ­ բարձր 
ճնշման ճկա խո ղո վակ ներ, 4 ­ է լեկտ րա մագ նի սա կան 
հիդ րո բաշ խիչ, 5 ­ սա լիկ, 6 ­ վերջ նա յին ան ջա տիչ,            
7 ­ հա ղոր դա լար։

Նկ. 3. Բա նող օր գան նե րի է լեկտ րա մե խա նի կա կան ե ղա նա կով 
կա ռա վար ման մե խա նիզ մը փոր ձարկ ման ժա մա նակ:

Բռունցք

Վերջնային անջատիչ Հաղորդալար

Ճկախողովակ

Հիդրոգլան

Էլեկտրամագնիսական 
հիդրոբաշխիչ

Ծ
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Մե խա նի կա կան շո շա փո ցը, հան դի պե լով ծա ռաբնին, 

լծա կա յին փո խանց ման մի ջո ցով տե ղա շար ժում է 

բռունց քը, ո րը, ազ դե լով վերջ նա յին ան ջա տի չի հո լովա­

կի վրա, միաց նում է է լեկտ րա կան շղթան: Է լեկտ րա­

մագ նի սա կան հիդ րո բաշ խի չի մղա կը, տե ղա շարժ վելով 

ին դուկց ված մագ նի սա կան դաշ տի ազ դե ցութ յամբ, 

փա կում է յու ղի մա տուց ման A ուղ ղութ յու նը՝ միա ժա մա­

նակ բա ցե լով B ուղ ղութ յու նը։ Արդ յուն քում դա դարում 

է մխո ցա յին խո ռո չի սնու ցու մը, և յու ղը մա տուց վում 

է հիդ րոգ լա նի կո թա խո ռոչ: Հիդ րոգ լա նը փակ վում է 

և բա նող օր գա նը դուրս բե րում միջ ծա ռա յին գո տուց՝ 
ա պա հո վե լով վեր ջի նիս կող մից ծա ռաբ նի շրջան ցու մը: 

Այն պա հին, երբ դա դա րում է ծա ռաբ նի և շո շա փո ցի 
միջև մե խա նի կա կան հպու մը, բռունց քի հե տա դարձ 
տե ղա շար ժով վե րա նում է վերջ նա յին ան ջա տի չի հո լո­
վա կի վրա ազ դող ու ժը։ Շղ թան բաց վում է, և դա դա րում 
է է լեկտ րա կան հո սան քի մա տու ցու մը է լեկտ րա մագ նի­
սա կան հիդ րո բաշ խիչ: Վեր ջի նիս մեջ ներ կա ռուց ված 
զսպա նա կի օգ նութ յամբ մղա կը կրկին վե րա դառ նում 
է յու ղի մա տուց ման A ուղ ղութ յան դիրք, ինչի շնորհիվ 
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յու ղը մա տուց վում է հիդ րոգ լա նի մխո ցա յին խո ռոչ: 
Արդ յուն քում բա նող օր գա նը տե ղա փոխ վում է միջ ծա­
ռա յին գո տի: Գոր ծըն թա ցը պար բե րա բար կրկնվում է:

Ն կար 2­ում ներ կա յաց ված են բա նող օր գան նե րի 
է լեկտ րա հիդ րավ լի կա կան ե ղա նա կով կա ռա վար ման 
հան գույ ցի փոր ձան մու շը և փոր ձարկ ման ստեն դը, իսկ 
նկար 3­ում՝ կա ռա վար ման մե խա նիզ մը փոր ձարկ ման 
ժա մա նակ: 

Ե զա կա ցութ յուն

Սո վո րա կան այ գի նե րում ծա ռե րի ար մա տա յին հա մա­
կար գի ա վե լի քան 50 %­ը, իսկ ին տեն սիվ այ գի նե րում` 
մոտ 90 %­ը, կենտ րո նաց ված են մերձբ նա յին և միջբնա­
յին տա րա ծութ յուն նե րում, որ տեղ մո լա խո տե րով աղ­
տոտ վա ծութ յու նը դժվա րաց նում է պտղա հա վաք մե­
քե նա նե րի կի րա ռու մը, իսկ բեր քա հա վա քի ժա մա նակ 
ա ռա ջաց նում է չար դա րաց ված կո րուստ ներ (20­50 %): 

Ծա ռե րի միջ շա րա յին և միջբ նա յին տա րա ծութ յուն­
նե րի մշակ ման տեխ նո լո գիա կան գոր ծըն թաց նե րում 
ներ կա յումս լայ նո րեն կի րառ վում են ազ դան շա նա յին 
շո շա փո ցի մի ջո ցով հիդ րո մե խա նի կա կան շար ժա բեր­
մամբ կա ռա վար վող բա նող օր գան նե րով հա մալր ված 
ար տա շարժ հատ վա ծա մա սե րով մե քե նա նե րը: Դ րանց 
ներ կա յաց վող տեխ նո լո գիա կան ու կա ռուց ված քային 

պա հանջ նե րի շար քում կար ևոր վում է շո շա փո ցի կող­
մից ծա ռաբ նի կեղ ևի վրա ազ դող ու ժի մե ծութ յու նը: 
Ներ կա յումս այ գե գոր ծութ յան մեջ կի րառ վող մե քե­
նա նե րի շա հա գործ ման ժա մա նակ այն կազ մում է           
100­120 Ն·ուժ, ո րի ու ղիղ ազդեցությունը ծա ռաբ նի 
վրա ան թույ լատ րե լի է՝ հատ կա պես խա ղո ղի, ինչ պես 
նաև ե րի տա սարդ և  ին տեն սիվ այ գի նե րը մշա կե լիս:

Բազ մամ յա տնկարկ նե րի միջբ նա յին տա րա ծութ յան 
մշակ ման մե քե նա յի բա նող օր գան նե րի դիր քի կա ռա­
վար ման ա ռա ջարկ վող է լեկտ րա մե խա նի կա կան ազ­
դան շա նա յին հա մա կար գի շնոր հիվ ծա ռաբ նի կեղ ևի 
վրա ազ դող ու ժը կկազ մի մոտ 10­15 Ն:
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ծածկագրով գիտական թեմայի շրջանակներում:

Совершенствование системы управления технологических процессов                                     
обработки многолетних насаждений

А.М. Есоян, А.В. Алтунян, А.С. Григорян
Национальный аграрный университет Армении
Г.М. Микаелян
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Ключевые слова: сенсорный, электромеханический гидрораспределитель, управление, насос, гидроцилиндр

А н н о т а ц и я .  Разработана электромеханическая сигнальная система управления положением рабочих органов 
почвообрабатывающих машин для междурядной обработки многолетних насаждений. Она позволит использовать 
несравнимо малые силы для приведения гидравлической системы в действие (10-12 Н, вместо 150 Н). Это исключит 
повреждающее механическое воздействие на дерево, что позволит использовать данные почвообрабатывающие 
машины, оборудованные электромеханической сигнальной системой управления, в садах любого возраста и 
анатомо-морфологического состава.
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Improving Control Systems of Soil Tillage Technological Processes in Perennial Plantings
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Keywords: sensing finger, electromechanical distributing baffle,control, directional valve, hydro cylinder

A b s t r a c t .  it is recommended to introduce electro-mechanical alarm system with new management methods for the 
adjustments of working parts in the tillers used for the cultivation of inter-trunk spaces in the perennial plantations. It will enable 
to apply relatively smaller forces (10 -12 N instead of 150 N) for the drive of hydro-system. At the same time the improper 
mechanical impact on the tree trunk will be rejected enabling to use the machines equipped with the mentioned signaling 
systems in the orchards of all ages with any anatomical and morphological composition. 


